
AFSN: Examen ST 2015/20L6

Exercice 1 &^5
L,analyse par Ia TFTD d'un signal x(n) illimité a donné le signal x(f)

ci-conke . On tlinlta a-(n) d, T. = züT-e-

L. Tracer sa TFTD (on supposera que Te=L et N=10).

2. Tracer sa TFTD si on utilise un fenêtrage de Hamming.

3. Quelle fenêtre choisir ? (Justifier) :

Exercice 2 6
On suppose le filtre représenté par le tracé des pôles et des zéros

suivant:

L. Caractêriser le filtre RII ou RIF : W o,§

2. Quel est son rôle ? , Ç§-ü:.c%rc" ,/ &r,?c"e*rus ''t

4. Donner les allures approximatives de h(n) et lH(f)l
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5. Déterminer H(z) (gain de 1 à f=0)
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6. Déterminer les coefficients du filtre

I

7. Esquisser la TF de la sortie Y(f) si la TF de l'enhée X(f) est la suivante:
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Exercice 3 6,5
On suppose le filtre idéalH(f) suivant:

On veut déterminer le filtre numérique h(n) équivalent par Ia méthode de l'échantilloru:rage fréquentiei. Le filtre

doit répondre aux spécificaüons suivantes/.=î, /4 et une largeur de transition Lf <f' 176

L. Déterminer et tracer H(k)
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2. Déterminer h(n)
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3. Tracer H(f) rée1 du filtre déterminé
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4. Le retard de groupe e§t 0,trn&t-- r- t car +t(;# o*l ,l.to rnlnv r\to

o.5
5. Quelle serait la sortie y(n) si x(n)=t+cos(0.5î-n)+e cos(0.4nn). Prendre/e=1'

U(n)- cir't ta6 r J - L

o15

E:Le:grseé 6
En employant un filtre de Butterworth passe-bas de second ordre, concevoir un filtre numérique correspondant

(passe-bas) en utiiisant la transformation bilinéaire. La fréquence de coupure est f"=200 Hz et la fréquence

d' échantilionnage /e=1 kHz.

It *(p) = p2+plJl+1

L. Déterminer H(z)

P + p iêÀl\f4, +u)tr o.rt

-d\?r

2. Etablir le tracé des pôIes et zéros

il(b). 0.5§48 (hçt\\

* §tU6In ga,x ; o, t) t d 0.66

3. Comparer les fréquences analogiques et numériques pour/'=z}ÛLlz etf"=4}1Hz
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4. Si/,=400 Hz, quei problème cela posera-t-il?

5. Quelle méthode alors utiliser? Quel est son inconvénient?

-L-elê( - h,§ ,* eF ux-t-e ,t*rJ"


