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Master ST 2015/2016 (lnterro 1) Nom & Prénom :

Exercice 1 : Etablir la correspondance entre chaque signal et sa TFD q

.E€rç!cÊ2 : Le signal suivant représente la TFD X(k) d'un signal x(n) calculé e sur 24points 3
4 le rn,odol. Je

- Représenter la TFTD X(f) du signal x(n).

Représenter sa TFD sur 6 points.
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Exercice.3 : Etudier la linéarité, la causalité, l'invariance et la stabilité des systèmes définis par les équations
aux différences suivantes: E

E rcise-4 : Soit le tracé des pôles et zérossuivant , 3

- Identifier le filtre (RII ou RIF) : Ê$. o,,

- Déterminer les pôles et les zéros

P' - - r"ÿ o'ô

ure approximative de lH(f)l en précisant les valeurs s
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Master Sï 2O15l2Ot6 (tnterro L) Nom & Prénom :

jin déduire le rôle du filtre:

- Ëst-ilstable (Justifier) t 5\ Mt,xo a , glnlL I 0,El AJ ),t
Elgrcice 5 : Etudier la stabilité des systèmes suivants dont le RDC est donné comme suit :

- Donner l'all

- Four R:2

Système 1

5iys16or",

l''our R =
jr,'rrtôtne 

L
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2

Q*go o lt I d-6;/ -fu-,* Lû44*
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+1")=2 x(n+1

t4dh h(,

RDC du Système 1 RDC du Système 2
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