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Nom & Prénom :

Soierrt x(n) et h(n) deux signaux numériques provenânt respectivement de Ïéchantillonnage dun signal x
et de Ia r:éporlse impulsionnelle h d'un système : x(n)={Q0,O0.5.1.5,0.5,1.5,0,0,0} et h(n)={0.§,0.5}

L. Calculer Ïénergie et Ia puissance de chaque signal
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2. Calculer et tracer llautocorrélation de h(n)
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3. Calculer lia séquence y(n) résultant de tra convolution numérique x(n)*h(n).
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{. Interpréter ces résultats du point de vue d.es plages de fréquences éliminées et conservées.
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5. Quel est le signal dentrtu qui permettrait de connaître le signal h(n) ? : . .. €1rù bq aZ- O, 5
6. Calculer Ia TFTD etta TFD de h(n) Cfr. 4
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Master ST 201.512016 (lnterro 1) Nom & Prénom:

Erersise-i!:

Soit Ïéquation aux différences finies suivantes :

ÿ(n)=0.7y(n-l) -A.49 y[r-4 + 0.5 x(n) - 1 x(n-1) + 0.5 x(n-2)

1. Filtre RIF ou RII (iustifier)
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?. Etudier a) la causalitê,b) finvariance et c) la linéarité de ce système er justifiant vos réponses.
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Déterminer la foncüon de transfert H(z)

4. Donner le tracé des pôles et zéros
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5. Esquisser la réponse impulsionnelle n(d $uffiffi fréquentielte H(f)
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6. QueI est Ia nature d. filo" e B "" - h, ", 
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7. Le retard de groupe est-il constant ? iustifier
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