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Exercice 1

On transmet le signal x(n)=2 Rects(n) a travers le systéme h(n)=5(n)-25(n-1)+3(n-2) .

Tracer les 2 signaux

Calculer I'énergie et la puissance du signal d’entrée.
Déterminer et tracer son autocorrélation

Etudier la stabilité et la causalité du systéme

£ . Déterminer et tracer la sortie y(n) du systéme

Gl 0N

ﬂ:(r\)'

0. 15
rd

& 4 2 3 LY

h(rg 4 *
_ : . mé
[
A
h 2.
27 Ex- Elol' s Z@Y - :
? 4)‘/{/r
o P R4
Z
a9 Q/ z 3 2 2 10 Ry (6)
l Z A
/ " 242%4//;/02 x ) ) = ¢ 05
A a % . =, )
e U ;
QSAﬁ A2 - =4 —hv”a-LAt(, r e

N ~ -
2x(6) Rxled) () ?\n'k(ta) Ruc (s 4

5/ Zh |z 4¢ 2xt = & L

L .
= SR >
Moo down neo = Causal

o

70 Bl = o (0) ¥ h(n)

AW _ L aln_4) Q(O-Z)Q.g
Q%&(ln) . &QM}&)&) s %?Qo--&)

13]

I

’%@




-+ Draces. Aleat.: Interro 1 (ST 2018/2019)

. Nom&n™ -
Exercice 2 /f 0 A

....................................................

Soit x(t)=A4sin(2nfyt + ¢p) oil g est une variable uniforme sur [-x, n]

1. Déterminer la densité de probabilité et la fonction de répartition de x(t) et tracer cette derniére
2. Etudier la stationnarité au sens large de x(t)

Ce signal est affecté lors de la transmission d'un bruit blanc b(t) Gaussien de variance g5 décorrélé du

signal x(t) tel que z(t)=x(t)+b(t)
3. Le signal obtenu z(t) est-il SSL ? si oui calculer sa DSP
On veut filtrer Ie bruit en employant un filtre passe-bas tel que h(t)=e ~**U(t)
4. Exprimer la DSP du signal filtre y(t)=z(t)*h(t), en déduire son autocorrélation statistique

5. Déterminer la moyenne et la puissance statistique du signal y(t)
6. Tracer z(t) et y(t) en considérant A=2 et of = 0.25
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