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Exercice 1

On considàe l'équation aux différences suivante y(n) = ]r(n) -'; ,A- 2) bls que Rxft)=9 ô(k)

1. Déærminer les moments de premier ordre de I'mtrée x(n).
2 Tracer Sx(f).
3. On suppose que I'on simule x(n) sous matlab, tracer alors Rx(k) etSx($.
4. Calculer les moments d'ordre L de y(n).
5. Calculer et tracer Ry(k). Retrouver du graphe les moments d'ordle 1..

6. Sachant que la TTTD{x(n)1=f,1- r(n)e-zsrrûe, calculer Sy($.
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Exercice 2

Soient (x1 xz .........xr.r) des échantillons indépendants correspondant à une population dans la moyerme est p et de variance oz . On
ionsidère les 2 estimaburs suivants de la moyenne:

Eî = |Xil,rr G, = axt + (1 - a)x2 où 0<aJ
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1. Calculer le biais et la variance de chaque estimaæur.

2- Etudierleurconsistance.

3. Lequel vous semble préférable flustifier) ?

,,'ù

4'- ,-1r= L 7 a-.t
t6t=,,N^t

oÉo ! t{^tr\-t zet k1-_7}-}''.'?1,*4*T-}-..-
= L, t" - f È 4. " d.p - t- zô

N t'21 Y ^) 
\', 1=:JT Ï

7'

. Er = n f(ilr_ É{Ê,I i : " t(k ?_,* - Ç'
frl 

r-h)I : tt 
â, B-.n-, "ï \»- 

J r n ,,,,,a.ù..xs * o,r.,a. Ç \-o -e[,.ô!] --â
-.,.

b opr.o,^k ,.ur. )"r-9 ?u. }lÿrtv ,^-ü{r'-J où"Xs , * V Ç\o' -

qtus\.', ni, = * t t-, tL(- - e \*. \)l'= t i" I (t;A d1)'5'
'ù ô - E-

v> §"r = [o, * E - ô'J eÿ'rr* L -*, 
.. ^ >\a,Lgf- bpî =-s 4* §t*{ = */o '+ o 4 \,'l. *^î

&1O "t --'5 6

b[,.-oeÿ*^t.Q,*(.cÿ§"{oqF)-rl(Jncr'..rnrlarut

3o * LL n *r4 t-.§rÿ 4I' 2*l ucnrtgfu'-h .



Sig. et Proces.Aleet.: lntero 2 (ST 2Ot7l201.8l

Exercice 3

On considère le processus y(t) tel que y(t) = fi fli ,G)dr où x(t) est un signal aléatoire SSL hl que Sr(/) = Çb + +6A
t. peærminer les moments d'ordrel du signal d'entrée.
2. DéErminer E{y(t» et Sy($
3. On considèrc mainbnant que lerrtrée est un bruit blanc rduiL déærminer Rr(r).
4. On considère que le bruit blanc est Gaussim, tracer lterr@ et la sortie.
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