Master ST/B 2018 2019 (Ratt)

Avant de convertir un signal numérique x(n) (ci-dessous signal et sa TFTD),en signal analogique, on décide

Exercice 1 : /6
de l'interpoler par D. x(n)
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1. Quelle est I'intérét de I'interpolation dans ce cas ? Gagner en précision avant la conversion

numérique analogique

Déterminer I'expression du signal x(n) = sin(2*pi*500*n) + sin(2*pi*1000*n)

Tracer le signal interpolé pour D=3 et sa TFTD.

fe=4kHz
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On considére que D=6, tracer a nouveau le signal interpolé et sa TFTD.
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5. Donner la décomposition polyphase initiale et finale pour D=3.

H(z) = Py(z3) + z 1P (23) + 27 2P, (23)

t3 Po(2) Q
x(n) \ff y(m)

|
4

t3 R T ——
e
y

FEl, aBE Py(z)

> Py(z) —> ? 3

x(n)
Pi(2) > 13
| P2 > 13




Master ST/B 2018 2019 (Ratt)

Remarque
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Exercice 2 : /6 12F

On désire réaliser un filtre numérique passe-
bande RII d'ordre 2 répondant aux gg-
spécifications a déterminer de la figure ci-
contre avec Af=80 Hz

0.4F
1. Quelle est la nature de la bande-passante ’g
2. Déterminer fc et fe '
3. Déterminer H(z). 0 w0 a0 600
4. Donner le tracé des poéles et zéros de ce filtre.
5. Déterminer les coefficients de ce filtre.
Exercice 3 : /4

On désire réaliser le méme filtre en employant la méthode de
spécifications suivantes : 4/ <=80 Hz fc1=500Hz  fc2=700Hz

1. Tracer H(k)
2. Déterminer h(n)
3. Déterminer les coefficients du filtre

Questions de cours /4

- Pourquoi parle-t-on de compromis pour le fenétrage ?
- Expliquer le lien entre TZ et TFTD
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I’échantillonnage répondant aux

- Pourquoi la méthode de 'invariance impulsionnelle porte-t-elle ce nom ?

- Pourquoi un filtre RIF n’a pas d’équivalent en analogique ?
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Quelques Rappels
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