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Exo 3:
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lrt r"* I 3) Les pulsations propres 

A
utr=az(t-n=# r et

' r1-\>H
aZ = n2(1+ K) -?g#, r

Les rapports des amplitudes rt = *1, rz = -!. @
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Les équations du mouvement
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L'impédance mécanique d'entrée
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