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Traitement d’un systéme forcé
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On trouve :
{ m¥, + ax, + 3kx; —kx, =0 I
mio + kx, — kx; = Fycos(wt)

La solution de ce systeme forcé (a 2DDL) est de la frome :

<x1> _ (xm> N <xlp>

X2 X2H X2p

Au régime permanent la solution est de méme forme que la force
appliquée.

F=F,cos(wt)

Xy = x1p = Acos(wt + ¢4)
Xy = Xp = Beos(wt + ¢3)
Ou w est la pulsation d’excitation de la force appliquée.

Il est plus pratique d’utiliser ici la notation complexe. on introduit deux nombres
complexes z1 et z2 dont x1 et x2 sont les parties réels.

Z, = Aei(wt+¢1) — Aei¢1eiwt = Aot
De méme
Z, = Bei(wt+¢2) — Beid)zeiwt = Belvt

On remplace dans le systéme d’équations différentielles on trouve :
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Si on pose wy = \/% (facultatif ) afin de simplifier les écritures.on obtient
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Ce systeme possede une solution si le déterminant est différent de 0.
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D’ou les amplitudes :
[ (3w§—w2+%)F0 _ B
A= T etdonc A = |A| et ¢p; =Arg(A)
(ng —w?+ ﬁ) (—w? — w§) — wg
B (3(1)5 - w?+ %) F, B _
B = T etB=|B| et ¢,=Arg(B)
L (30)3 — w? +ﬁ) (—w? — w§) — wg

Les équations intégro différentielles et calcul des impédances
d’entrée et de transfert... A suivre
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